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Przekazniki programowalne
NEED - wyjscia tranzystorowe

Tradycyjne przekazniki elektromagnetyczne uzywane sg od dziesiecioleci,
ale jako ich alternatywne uzupetnienie stosowane sg potprzewodniki.
Dzisiaj praktycznie nie mozemy wyobrazi¢ sobie swiata bez tranzysto-
row, uktadéw scalonych, procesoréw. Jednak w zaleznosci od réznych
wymagan, stosowane sg zarowno przekazniki tradycyjne, jak i potprze-
wodnikowe. Tak jest np. w automatyce — w sterownikach PLC, gdzie
znajdujg zastosowania obydwa rodzaje wyjsc.

SPOJRZENIE DO WEWNATRZ
- BEZPIECZENSTWO
PRZEDE WSZYSTKIM

Wyijécia tranzystorowe w przekaz-
nikach programowalnych NEED to
najwyzszej jakosci uklad VN340SP
majacy cztery kanaly tranzystorow
CMOS z zabezpieczeniem przeciw-
zwarciowym i temperaturowym. Na-
piecie znamionowe pracy to 24 Vp,
a prad przypadajacy na jedno wyj-
$cie to 0,5 A. Taki prad z pewnoscia
wystarczy na zalaczenie zewnetrz-
nego przekaznika czy np. matego
stycznika. Oprocz wewnetrznych
zabezpieczen uzytego ukladu scalo-
nego, na plytce PCB wystepuje tak-
ze zewnetrzny bezpiecznik, ktéry
dodatkowo chroni podlaczane do
wyj$¢ NEED-a urzadzenia. Oczywi-
$cie wyjscia sg optycznie izolowane
od wejs¢, a takze od ztacza komu-
nikacyjnego, co stanowi kolejng za-
pore chroniacg caly uktad, ktérym
steruje przekaznik programowalny
NEED.
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SPOJRZENIE OD ZEWNATRZ
- CZYLI POLACZ | TWORZ!
Przekazniki NEED z wyjsciami
polprzewodnikowymi przezanczo-
ne sg dla napiecia zasilania 24 Vpc,
a wiec napiecia powszechnie stoso-
wanego dzi$ w ukladach automatyki.
W zaleznosci od typu NEED-a mamy
do dyspozycji 4 wyjscia — przekaz-
nik NEED-24DC-..-08-4T (Basic)
lub osiem wyjs¢: NEED-24DC-..-
-16-8T(MAX). W poréwnaniu z wer-
sja z przekaznikami elektromagne-
tycznymi zmienia si¢ takze ukltad
polaczen wyjs¢. Wyrazne nadruki na
obudowie pomagaja uzytkownikowi
i pokazuja mu, gdzie nalezy podia-
czy¢ zasilanie i odpowiednio wyjscia.
W przypadku duzego NEED-a -
wersji MAX - wyijécia sg podzielo-
ne na dwie grupy osobno zasila-
ne. Pierwsza grupa to wyjscia Q1
- Q4, a druga grupe stanowia wyj-
$cia Q5 - Q8. Chcac uzywac tylko
np. Q1 i Q8 nalezy doprowadzi¢ za-
silanie do obydwu grup. Przekaz-

@

1

® D
®? =

8 m wrzesien

NEED-24DC-22-16-8T-D M

o ;
O W R OB & &

QUTPUT 8x TRANSISTOR DC 24V 0,5A

s
w00 28 00 00 ‘08 o ‘

24Va 0Va Q1 Q2 Q3 Q4 24Va Va Q5 Q6 Q7 Q8

2014

Bpa.

P o
'l'&&"l‘ ‘
RV 415 15 |7 ) 1
. 18

nik typu BASIC posiada tylko jedno

podlaczenie zasilania wyjs¢. Sposob

podiaczenia wyj$¢ tranzystorowych
przedstawiono na rysunku 1. Wyj-
$cia tranzystorowe to wyjscia typu
source — czyli prad wyplywa z wyj-
$cia, plynie przez obcigzenie i wply-
wa do masy.

Wyjsé¢ tranzystorowych nalezy
uzywac w aplikacjach:

- gdzie wazny jest czas reakcji wyj-
$cia — np. do generowania krétkich
impulsow,

- do szybkich przefaczen,

- tam, gdzie chcemy wyeliminowa¢
drgania stykow,

- gdzie wazna jest trwalo$¢ stykow.

PODSUMOWANIE

Przekaznik programowalny NEED
od lat dostepny na rynku, zostal za-
stosowany juz w wielu aplikacjach.
Wersja z pétprzewodnikami na wyj-
$ciach dodatkowo poszerza zakres
tych aplikacji i zwieksza funkcjonal-
no$¢ NEED-a.



NEED-24DC-..-08-4T

+24V o Q1@  Q30Q4
0 2,900 RN GI U 410)

Z 65 Lampa

o
+24VDC-

NEED-24DC-..-16-8T

+24V oV Q1 Q2 Q3 Q4 +24V oV Q5 Q6 Q7 Q8
O 0D 00 QO O GO O 00

+24VDC.

Sposob podtgczenia przekaznikow NEED

Rys. 1 z wyjsciami potprzewodnikowymi

NEED-MODBUS - MODULY KOMUNIKACJI
NEED MASTER / MODBUS RTU SLAVE
Modul NEED-ModBus prze-

% znaczony jest do odczytu da-
) nych z przekaznikéw programo-

\“Q walnych NEED i udostepniania
2 ich wartos$ci przy uzyciu proto-
P —— kolu ModBus RTU. Dodatkowo

stwarza mozliwo$¢ wysytania ko-
mend sterujacych do przekaznika
oraz moze modyfikowaé ustawie-
nia zegara RTC. NEED- ModBus
od strony COMI1 pracuje jako
NEED master, natomiast od stro-
ny COM2 jako urzadzenie typu ModBus RTU Slave.

Mozliwosci modutu NEED ModBus:

- zmiana trybu pracy: STOP/RUN,

- zegar RTC: odczyt wartosci biezacych (w trybie RUN)
i zapis zmiany ustawien (w trybie STOP),

- odczyt wartoséci biezacych (w trybie RUN),

- odczyt i opis ustawien (w trybie STOP).

Odczyt danych nastepuje ,w locie” , tzn. po otrzy-
maniu zapytania od strony ModBus RTU o dany re-
jestr modul wysyla przypisane mu polecenie do prze-
kaznika NEED i po otrzymaniu od niego odpowiedzi
wysyta te dane po stronie ModBus. Takie rozwigzanie
zapewnia dostep do aktualnych danych. Wybér wysyta-
nych polecent dokonywany jest przy pomocy adresu re-
jestru ModBus, od ktérego rozpoczyna sie obstuga da-
nej funkcji ModBus.
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Moduty komunikacji
NEED-MODBUS:

- NEED Master

- ModBus RTU Slave

* odczyt danych z NEED
\ i udostepnianie ich wartosci

 wysytanie komend

) sterujgcych do NEED

s = modyfikowanie
ustawienia zegara RTC
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